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Cinné
moznosti

UAV ma niekolko moznosti vybavy, ktoré menia jeho taktické a technické vlastnosti v
zavislosti na jeho komponentoch. Univerzalna platforma mdze mat niekolko variantov
vybavenia komplexu. V zavislosti od typov a naro¢nosti misii méze byt pouzivany ako:

Spidn  Potas misie UAV vykonava
fotografovanie/videozdznam udalosti a prenasa
data operatorovi.

TiCh)'/ §pic’>n Pocas misie UAV vykonava
fotografovanie/videozdznam udalosti na seba bez
ich prenosu.

Korektor Mozno vykonavat videozdznamy a korekcie strelby
pre gulometné jednotky, artilériu a podobne.

Retranslator Moze plnit Ulohu ¢lenka v MESH sieti.

Prvok systému REB Moze detegovat a identifikovat rézne

rédioelektronické zariadenia (radiové stanice,
radary, REB stanice a podobne)

Nosic¢ Moze vykonavat doruc¢ovanie nakladov s ich
aktivaciou.

Imitator Moze byt pouzivany ako letecky ter¢, falosny
vzdusny ciel, dezinformator a podobne.

Vyhladévaé Moze vykonavat fotografovanie/videozaznam
udalosti v maximalnej kvalite s moznostou
kontroly oblasti pozorovania.

Technické parametre
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Hmotnost Doba letu Rychlost
13 m/s az 30 m/s

1,3 kg az 2,5 kg Do 2 hodin
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Potet ovladacich Potet Start
kanalov operatorov 2 ruk
Do 5 Jeden 4
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Kompatibilita Konstrukcia

Lahka integracia s akymikolvek Moduldrna Do 2 minut

riadiacimi systémami

Vzdialenost spojenia

Rychlost rozvinutia

Zakladnym rysom komplexu je rychlost vybavenia
UAV pred misiou a moznost zmeny komponentov
komplexu priamo operatorom bez potreby
Specializovaného skolenia.

Komplex mbze su¢asne vykonavat viacero misii.
Napriklad jeden operator mdze s jednym lietadlom
sUcasne rusit nepriatelski REB a vykonavat korekcie
ohna na nepriatelské jednotky
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Trasa misie
Do 30 km Do 110 km
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Pristatie PrediZenie antény
Padik od operatora
Do 500 m
. ° [}
Balenie Stabilita
Jeden batoh Vietkovy




Moznosti
riadenia a vybava

UAYV je postaveny na modularnom principe, ¢o umoznuje konfigurovat pristroj podla potrebnych
uloh. UAV obsahuje moduldrne prvky s univerzalnymi Standardizovanymi montaznymi prvky a
interakénymi protokolmi (UAV-CAN), ¢o umoziuje rychlo menit tieto bloky bez potreby Uprav.

Komplex mbéze byt ovlddany tretimi kompatibilnymi pozemnymi stanicami v podobe UAV na
Ucely imitacie alebo prieskumu. V tomto vyhotoveni mdéze mobilny teleféon alebo tablet s
prislusnym softvérom sluzit ako pozemny modul pre nacitanie trasy a ¢itanie dat.

V pripade potreby je komplekt doplneny o ru¢ny ovladag¢, ktory sliuzi ako modem na ziskanie
aktualnych metadat z UAV pocas letu.

Pre vykonavanie korekcii a vyhladavania je potrebné doplnit komplet o plnohodnotny terminal
s ovladacimi prvky pre uzito¢ny naklad UAV a Sirokopasmovy komunika¢ny systém pre
ziskavanie tokovych dat. Tento komplet méze mat dva typy komunikacie, jednu chranenu a
odolnu voti prostriedkom radiového zistovania a potla¢ania a druhu jednoduchsiu.

Systémy samodiagnostiky a neustala kontrola
vsetkych procesov na palube lietadla umozniuju
predchadzat mnohym problémom, s ktorymi sa
pouzivatelia stretavaju.

Vstavany subsystém kontroly zataZenia riadiacich
povrchov umoznuje posudit schopnost UAV
splnit misiu alebo upozornit operatora na mozné
zamrznutie kridla.

Specializovany systém kontroly stavu batérii a
kvality ich vyuzitia umoZznuje presne vypocitat
Cas, kedy sa lietadlo nachadza vo vzduchu, a
zabranit zlyhaniu misie.

UAV mbze byt vybaveny jednym alebo dvoma
akumulatormi. Dodavka obsahuje univerzalne
akumulatory pre UAV a terminal.
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